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1. Implementarea robotilor industriali
Studenyi: Andrei NUTA, Alexandru ION, George MAZILU, Sebastian BARSAN, anul
Il AA, Facultatea IMST
Conducator stiintific: Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Departamentul TMR

2. Brat robotic multifunctional
Studenyi: George POPESCU, Andreea BARBULESCU, Alexandru CAZANARU, anul
Il AA+AB, Facultatea IMST
Conducdtor stiinific: Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Departamentul TMR

3. Modelarea si simularea mecanismelor cami-tachet
Studenyi: Gabriela ENE, Oliviu BULAU, Vladut STAN, Alexanda COTOFANA, anul
Il AB, Facultatea IMST
Conducator stiintific: Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Departamentul TMR

4. Modelarea si simularea mecanismelor cu cama de rotatie si tachet de translatie
Studenyi: Bogdan IVAN, Emil MORLOVA, Mihail RAILEANU, Ionut CALINA, anul
Il AB, Facultatea IMST
Conducator stiinific: Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Departamentul TMR
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5. Analiza cinematica inversi, analiza cinematica directa la un manipulator plan
Studenyi: Cristina BADEA, Alexanda NAN, Florin BUNEA, Nicolae LACZI, anul 1l
AA, Facultatea IMST
Conducdtor stiintific: Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Departamentul TMR

6. Functii de transmitere a miscarii din lantul cinematic auxiliar
Studenyi: Georgiana-Denisa MATACHE, Florenta-Roxana AVRAM, Roxana ZAMFIR,
anul 11 CB, Facultatea IMST
Conducator stiintific: Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Departamentul TMR

7. Implementarea robotilor
Studenyi: Andrada STEFAN, Madilina VASILOAIA, Cristina BADEA, anul 11 CB,
Facultatea IMST
Conducator stiinific: Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Departamentul TMR

8. Contributii la implementarea unui robot industrial intr-o celula de fabricatie
destinata sudarii
Studenyi: Alina-Madilina ANCA, Ana-Maria GAVRILA, Sergiu-Alin MINZAT, Alina
DUMITRASCU, anul Il CB, Facultatea IMST
Conducator stiinific: Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Departamentul TMR

9. Contributii la implementarea unui robot industrial intr-o celula de fabricatie
destinati sudarii prin puncte
Studenyi: Alina-Madalina ANCA, Ana-Maria GAVRILA, Sergiu-Alin MINZAT, Alina
DUMITRASCU, anul II CB, Facultatea IMST
Conducdtor stiintific: Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Departamentul TMR

10. Analiza cinematica a mecanismelor cu bare
Studenyi: Florin GADINCEANU, Valentina SURDOIU, Andreea MANEA, Dinut
BACANU, anul 1l A, Facultatea de Transporturi
Conducator stiintific: Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Departamentul TMR

11. Analiza structural-cinematica si modelarea mecanismului Fitch
Studenti: Catalin-Nicolae IONESCU, Roxana OANCEA, Oana-Roxana LUPU, anul II,
Facultatea IMST
Conducdtor stiintific: Sl.dr.ing. Ileana DUGAESESCU, Departamentul TMR

12. Analiza structural-cinematica si modelarea unui pedipulator monomobil
Studenti: lulia-Damiana ALEXANDRU, Rafaela-Stefania CHIRU, anul II, Facultatea
IMST
Conducdtor stiintific: S.dr.ing. Ileana DUGAESESCU, Departamentul TMR

13. Analiza structural-cinematica si proiectarea unei came de rotatie cu tachet de
translatie
Studenti: Cristiana-Elena MANOLOIU, Florentina STIRBU, Andrada-Maria
TERCEANU, anul Il, Facultatea IMST
Conducator stiintific: S1.dr.ing. Ileana DUGAESESCU, Departamentul TMR

14. Analiza structural-cinematica si modelarea unui sistem mecanic monomobil
Studenti: Alina-Elena COARNA, Denisa-Angreea HRIB, anul 11, Facultatea IMST
Conducator stiintific: Sl.dr.ing. Illeana DUGAESESCU, Departamentul TMR
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15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

Analiza structural-cinematici si modelarea unui mecanism de sipat
Student: Cristina-Andreea STOIAN, anul 11, Facultatea IMST
Conducator stiintific: Sl.dr.ing. Ileana DUGAESESCU, Departamentul TMR

Analiza structural-cinematica si modelarea unei macarale portante
Student: lonela-Florentina SANDULESCU, anul II, Facultatea IMST
Conducator stiintific: Sl.dr.ing. Ileana DUGAESESCU, Departamentul TMR

Analiza structural-cinematica si modelarea unui mecanism de amestecare
Studenti: Irina-lonela GRIGORE, Alina-Florentina MARCU, Maria-Madalina
PALADUTA, Bianca-Emanuela VARGAU, anul II, Facultatea IMST
Conducator stiintific: S1.dr.ing. Ileana DUGAESESCU, Departamentul TMR

Analiza cinematica si modelarea unui pedipulator
Studenti: Andreea-Mihaela DRAGOI, Elena-Alexandra STATE, Carmen-Elena
SERBANESCU, anul II, Facultatea IMST
Conducdtor stiintific: S1.dr.ing. Ileana DUGAESESCU, Departamentul TMR

Constructia si functionarea dronelor
Studenti: Armando Cristian POPA, Catalin BOSTAN, anu} I,VFacuItatea de Transporturi
Conducator stiintific: Conf.dr.ing. Iulian Alexandru TABARA, Departamentul TMR

Aspecte referitoare la constructia si functionarea robotilor exploratori ai corpurilor
ceresti
Studenti: Daria BRASOVEANU, Alina MIRON, Daniela ANTON, anul I, Facultatea de
Transporturi
Conducator stiintific: Conf.dr.ing. Iulian Alexandru TABARA, Departamentul TMR

Influenta deformatiilor elastice ale elementelor cinematice asupra preciziei de
pozitionare la robotii antropomorfi
Studenti: Bogdana Petruta SCARLAT, Madalina Maria BICA, anul |, Facultatea de
Transporturi
Conducdtori stiintifici: Conf.dr.ing. lulian Alexandru TABARA, As.dr.ing. Luciana
DUDICI, Departamentul TMR

Cinematica inversia a robotului plan cu doua grade de mobilitate
Studenti: Marius MIREA, Denis UNGHEREA, Mirela CIREASA, anul |, Facultatea de
Transporturi
Conducdtori stiingifici: Conf.dr.ing. Tulian Alexandru TABARA, As.drd.ing. Alexandra
ROTARU, Departamentul TMR

Robotii umanoizi-design si performante
Studenti: 10an Vlad DINU, Alexandru GHITA, Ada Stefania RUSU, anul I, Facultatea
de Transporturi
Conducdtor stiintific: Conf.dr.ing. lulian Alexandru TABARA, Departamentul TMR

Caracteristici constructive si functionale ale robotilor agricoli
Studenti: Tulian Alexandru SANDULOVICI, Cristian PAUN, George MOROCAN, anul
I, Facultatea de Transporturi
Conducator stiintific: Conf.dr.ing. lulian Alexandru TABARA, Departamentul TMR
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25. Structura si functionarea robotilor militari terestri
Studengi: Sergiu Gabriel MANEA, Marian Georgel PANA, anul I, Facultatea de
Transporturi
Conducdtor stiintific: Conf.dr.ing. Tulian Alexandru TABARA, Departamentul TMR

26. Analiza cinematici a unui mecanism plan de tipul R-RTR-RRT
Studenti: Andrei Cosmin ANGHELITA, Vlad Sebastian SANDU, anul |, Facultatea de
Transporturi
Conducatori stiintifici: Conf.dr.ing. Tulian Alexandru TABARA, As.drd.ing. Alexandra
ROTARU, Departamentul TMR

27. Analiza cinematici a unui mecanism plan de tipul R-RRR-RRT
Studenti: Elena Daniela ANTON, Valentin Andy POPESCU, anul I, Facultatea de
Transporturi
Conducatori stiintifici: Conf.dr.ing. Iulian Alexandru TABARA, As.dr.ing. Luciana
DUDICI, Departamentul TMR

28. Sisteme robotizate utilizate in asistenta si sprijinul persoanelor cu dezabilitati
Studenti: Valentin MARCU, Dragos Costinel IARCA, anu] I,HFacuItatea de Transporturi
Conducator stiintific: Conf.dr.ing. lulian Alexandru TABARA, Departamentul TMR

29. Robotii de cercetare subacvatici-constructia si functionare
Studenti: Mara Emilia LAINICEANU, Andrada LAUTARESCU, anul |, Facultatea de
Transporturi
Conducdtor stiintific: Conf.dr.ing. Tulian Alexandru TABARA, Departamentul TMR

30. Sisteme robotizate utilizate de diagnoza si interventie
Studengi: Adriana DOBRE, Claudia MERCAN, Cerasela ANGELESCU, anul I,
Facultatea de Transporturi
Conducator stiintific: Conf.dr.ing. Iulian Alexandru TABARA, Departamentul TMR

31. Constructia si performantele robotilor nucleari
Studenti: Andreea Diana SCARLAT, Alexandru LUPSA, Marius VERZEA, anul I,
Facultatea de Transporturi
Conducator stiintific: Conf.dr.ing. Iulian Alexandru TABARA, Departamentul TMR

32. Sisteme robotizate auxiliare folosite in domeniul medical
Studengi: Giani MIHALACHE, Andrei BRAN, Vlad UNGUREANU, anul I, Facultatea
de Transporturi
Conducator stiintific. Conf.dr.ing. lulian Alexandru TABARA, Departamentul TMR



