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SECTIUNEA 06-18

MECANISME SI ROBOTI

Sala JC 107

Comisia de examinare

Conf.dr.ing. Marin NEACSA - presedinte
Conf.dr.ing. Tulian TABARA - membru
S.ldr.ing. Ileana DUGAESESCU — membru
S.Ldr.ing. Liviu UNGUREANU - membru
Student Florin GEORGESCU- secretar

15 MAI 2015
Orele 09:00 - 18:00

1. Studiul unui mecanism planetar cu roti dintate asistat de VBA si INVENTOR
Studenti: Doru SCHIOPU, Andreea — Ana — Maria MILITARU, Bogdan - Tonut —
OLARU, Bogdan — Nicusor STOIAN, anul II, Facultatea Transporturi.

Conducatori stiintifici:
Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Conf.dr.ing. Marin NEACSA
Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

2. Studiul comparativ asistat de INVENTOR al legilor de miscare parabolica si
polinomiala pentru mecanisme cu cama de rotatie si tachet de translatie cu rola.
Studenti: Rastuf — George - Alin BALAUCA, Stanislav DANIGHIEVICI, Rizvan
PARVU, anul |1, Facultatea Transporturi.
Conducatori stiintifici:
Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Conf.dr.ing. Marin NEACSA
Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

3. Studiul cinematicii unui mecanism de compresor asistat de INVENTOR
Studenti: Valentin DRAGOMIR, Dan — Stefan LEPADATU, Mihail — Alin ILIESCU,
Robert — Gabriel MARIAN, anul II, Facultatea Transporturi.
Conducatori stiintifici:
Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Conf.dr.ing. Marin NEACSA
Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.
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4. Studiul cinematicii unui mecanism cu cama de rotatie si tachet de translatie asistat de
VBA si INVENTOR
Studenti: Georgel MATERNIUC, Silviu PETROSANU, Dan — Gabriel HANDUC, anul
I1, Facultatea Transporturi.
Conducatori stiintifici:
Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Conf.dr.ing. Marin NEACSA
Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

5. Studiul unui mecanism planetar cu roti dintate asistat de VBA si SOLIDWORKS
Studenti: Claudiu RAC, Tudor — Andrei DUCA, anul Il, Facultatea Transporturi.
Conducatori stiintifici:

Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Conf.dr.ing. Marin NEACSA
Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

6. Studiul dinamicii unui mecanism pentru compresor cu ajutorul AUTODESK
INVENTOR
Studenti: Lucian MIRON, Mihail Adrian MARACINE, Tonut-Alexandru MOISE, anul
I1, Facultatea IMM.
Conducator stiintific:
Conf.dr.ing. Marin NEACSA, Conf.dr.ing. George ADIR
Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

7. Studiul dinamicii unui mecanism cu cama de rotatie si tachet de translatie asistat de
INVENTOR
Studenti: Albert Alexandru DOBRESCU, Alin Marian GHEMULET, Stefan-Catalin
SUCEVEANU, Vladut- Stefan DRAGOMIRESCU, anul II, Facultatea IMST.
Conducator stiintific:
Conf.dr.ing. Marin NEACSA, Conf.dr.ing. George ADIR
Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

8. Studiul dinamicii unui mecanism de semnalizare sonori la distante mari, asistat de
INVENTOR
Studenti: Cosmin-Nicolae GHINEA, Constantin Remus VOICU, anul Il, Facultatea
IMM.
Conducator stiintific:
Conf.dr.ing. Marin NEACSA, Conf.dr.ing. George ADIR
Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

9. Dinamica mecanismelor de tractiune la automobile
Student: Tonut-Alexandru MOLDOVEANU, anul 11, Facultatea IMM.
Conducator stiintific:
Conf.dr.ing. Marin NEACSA
Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

10. Studiul dinamicii unui mecanism de CONCASOR, asistat de INVENTOR
Studenti: Mihaela GHEORGHE, Florentina MESINA, anul II, Facultatea IMM.
Conducator stiintific:

Conf.dr.ing. Marin NEACSA, Conf.dr.ing. George ADIR
Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.
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11. Studiul dinamicii unui mecanism pentru incarcator frontal, asistat de INVENTOR
Studenti: Florin Adelin BAETELU, Stefan — Gabriel BUCUR, anul Il, Facultatea IMM.
Conducatori stiintifici:

Conf.dr.ing. Marin NEACSA, Conf.dr.ing. George ADIR
Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

......

Student: Petre Eugen SIMONESCU, Mihai CHIRILOV, Alexandru CRETU, anul II,
Facultatea IMM.

Conducatori stiintifici.

Conf.dr.ing. Marin NEACSA, Conf.dr.ing. George ADIR

Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

13. Modelarea CAD CAM CAE a unei inchizitori electromagnetice silentioase.
Student: Petre Eugen SIMONESCU, anul II, Facultatea IMM.
Conducatori stiintifici:
Conf.dr.ing. Marin NEACSA, Conf.dr.ing. George ADIR
Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

14. Studiul dinamicii unei suspensii mecatronice pentru automobile
Studenti: Lucian MIRON, Mihail Adrian MARACINE, Tonut-Alexandru MOISE, anul
Il, Facultatea IMM.
Conducator stiintific:
Conf.dr.ing. Marin NEACSA
Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

15. Studiul dinamicii sistemelor mecanice mobile asistat de 3ds Max
Studenti: Remus Gabriel LUMINEA, lIonut Alexandru BORZA, anul II, Facultatea
IMM.
Conducator stiintific:
Conf.dr.ing. Marin NEACSA
Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor

16. Constructia robotilor cu destinatie militara
Studenti: Alexandru IANCU, Rares CIORBA, anul I D, Facultatea de
TRANSPORTURI
Conducator stiintific:
Conf.dr.ing. Tulian TABARA

17. Functionarea robotilor militari
Studenti: Alexandru IANCU, Rares CIORBA, anul I D, Facultatea de
TRANSPORTURI
Conducator stiintific:
Conf.dr.ing. Tulian TABARA

18. Structura si functionarea robotilor folositi in agricultura
Studenti: Mihaita TOBA, Bogdan Ionuf TUDOR, anul I D, Facultatea de
TRANSPORTURI
Conducator stiintific:
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Conf.dr.ing. Iulian TABARA, Drd. Ing. Alexandra ROTARU

. Aspecte privind configuratia si performantele robotilor umanoizi:

Studenti: Georgiana-Raluca GHEONEA, Cristian ZANFIR, anul | D, Facultatea de
TRANSPORTURI

Conducator stiintific:

Conf.dr.ing. Iulian TABARA, Drd. Ing. Alexandra ROTARU

. Studiul si realizarea unui mecanism planetar

Studenti: Roberto PRODAN, anul Il D, Facultatea de TRANSPORTURI
Conducator stiintific:
Conf.dr.ing. Tulian TABARA

. Analiza cinematica a mecanismelor cu bare

Student: Tonut ALBU, Catalin MOISE, Marian TOMA,

Facultatea anul Il

Conducatori stiintifici:

Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, S.1.dr.ing. Liviu UNGUREANU Departamentul
Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

. Analiza cinematica a mecanismelor cu bare folosind software de calcul specializat

Student: Silviu-lonut COTOZ M., Alexandru-Nicolae DRAGOMIR, Vicentia-
Alexandra LULEA, Andrei GRIGORE, Facultatea IMST, anul |1

Conducatori stiintifici:

Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, S.1.dr.ing. Liviu UNGUREANU Departamentul
Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

. Analiza cinematica inversa, analiza cinematica directa la un manipulator plan

Student: Mihai — Catilin RAUCEA, Ionel ZEBRENIUC, Valentin — Florin URDA,
Facultatea anul |1

Conducatori stiinfifici:

Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, S.. dr. ing. Liviu UNGUREANU
Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

. Analiza cinematica directa la un manipulator plan folosind software de calcul

Student: George-Gabriel ARGESANU, Cosmin-Constantin DINCA, Radu-George
MARIN, Florin-Danut MARIN, Facultatea IMST, anul 11

Conducatori stiintifici:

Prof.dring. Constantin OCNARESCU, S.. dr. ing. Liviu UNGUREANU
Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

. Analiza cinematica directa si inversa a mecanismelor de orientare

Student: Florin-Cristian CIOBOATA, Florin Daniel CRACIUN, Ionela-Magdalena
PORUMBIEL, George Alexandru VACARU.

Facultatea IMST, anul Il

Conducatori stiintifici:

Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, S.. dr. ing. Liviu UNGUREANU
Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

. Implementarea robotilor industriali
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Student: Valentin-Florian DASCALU-UTA, Andrei DOROFTE, Sebastian-Constantin
DROGOREANU, Facultatea IMST, anul Il

Conducatori stiintifici.

Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, S.1. dr. ing. Liviu UNGUREANU
Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

27. Contributii la implementarea unui robot industrial intr-o celula de fabricatie
destinata sudarii
Studenti: Mircea-Constantin JIGANIE, Teodor Cristian STANICA, Mihail Iulian
VLASCEANU, Marius Stefano ZANVETOR, Facultatea IMST, anul Il
Conducatori stiintifici.
Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, S.. dr. ing. Liviu UNGUREANU
Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

28. Modelarea mecanismelor cama tachet
Student: Ciprian-Gabriel ROBU, Giulia CRISTESCU, Viorel STEFAN, Marius-Cosmin
NEAGU, Facultatea IMST, anul 11
Conducatori stiintifici:
Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, S.. dr. ing. Liviu UNGUREANU
Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

29. Simularea mecanismelor cama tachet
Student: Vicentiu Florentin CIOBANU, Alexandru-Constantin OCHEA, Marian
TRANDAFIR, Facultatea IMST, anul 1,
Conducatori stiintifici:
Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, S.. dr. ing. Liviu UNGUREANU
Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

30. Optimizarea numarului de dinti al mecanismelor planetare cu roti dintate
Student: Razvan GHINEA, Horia-Victor TANASE, Cezar Mihiitda PATRASCU
Facultatea IMST, anul Il
Conducatori stiintifici:
Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, S.1. dr. ing. Liviu UNGUREANU
Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

31. Modelarea si simularea Mecanismului Spatial TTT
Student: Madalin Cosmin SCHIOPU, Alexandru George STAICU, Nicusor-Bogdan
DRAGAN.
Facultatea IMST, anul 11
Conducatori stiintifici:
Prof.dring. Constantin OCNARESCU, S.. dr. ing. Liviu UNGUREANU
Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

32. Modelarea si simularea unui manipulator plan mobil
Student: Alexandru DUMITRACHE, Petre-Alexandru URSEANU, Lucian-Alexandru
STIRBU.
Facultatea IMST, anul 11
Conducatori stiintifici:
Prof.dring. Constantin OCNARESCU, S.. dr. ing. Liviu UNGUREANU
Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.
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33. Brat robotic multifunctional
Student: Ionut-Ghiocel NEAGU, Vlad Constantin BACUE.
Facultatea IMST, anul Il
Conducatori stiintifici:
Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, S.. dr. ing. Liviu UNGUREANU
Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

34. Modelul Cinetostatic al grupei modulare active RTRTR
Student: Alina-Georgiana VISOIU, Mihai Alin TUCANNU, Andreas — Alexandru
RANETE, Daniel-Ionut SIMA.
Facultatea ISB, anul 11,
Conducatori stiintifici.
Prof.dr.ing. Adriana COMANESCU, S.1. dr. ing. Liviu UNGUREANU Departamentul
Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

35. Modelarea cineto-dinamicad a unui mecanism pedipulator cu douid grade de
mobilitate
Student: Alina-Georgiana VISOIU, Mihai Alin TUCANNU, Andreas — Alexandru
RANETE, Daniel-Ionut SIMA, Facultatea ISB, anul 11
Conducatori stiintifici:
Prof.dr.ing. Adriana COMANESCU, $.1. dr. ing. Liviut UNGUREANU Departamentul
Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

36. Solutii constructive si cinematice pentru pedipulatoare monomobile
Student: Anisoara-Mirela ANGHEL, Emil-Stefan SPINA, Ionut DOBRE, Facultatea
ISB, anul 11
Conducatori stiintifici:
Prof.dr.ing. Adriana COMANESCU, S.1. dr. ing. Liviu UNGUREANU Departamentul
Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

37. Modele cinematice pentru pedipulatoare
Student: Vasile-Bogdan ANTONOIU, Maria Simona NICULAE, Facultatea ISB, anul
]
Conducatori stiintifici: 5
Prof.dr.ing. Adriana COMANESCU, $.1. dr. ing. Liviu UNGUREANU Departamentul
Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

38. Proiectarea unei came de rotatie cu tachet de translatie de tip RPCP
Studenti: Claudia-Mihaela TUDOROIU, Gabriela Georgiana VISOIU, Anca Andreea
STOIAN, Facultatea I.M.S.T., Anul 1l
Conducator stiintific:
S.l.dr.ing. [leana Dugaesescu, Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

39. Analiza structural - cinematica a unui sistem monomobil

Studenti: loana-Cristina CIUFU, Marina MATEI Facultatea .M.S.T., Anul 1l
Conducator stiintific:
S.l.dr.ing. [leana Dugaesescu, Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

40. Studiul cinematic al unui mecanism cu cama — tachet de tip U-SS-C-SlI
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Studenti: Diana Mihaela BUCUR, Georgiana Roxana IORDACHE, Ana-Maria
CARSTOCEA, Facultatea 1.M.S.T., Anul 11

Conducator stiintific:

S.Ldr.ing. lleana Dugéesescu, Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

41. Analiza si proiectarea unui mecanism pedipulator
Studenti: Silvia-Maria ILINA, Luanda-lana BOBE, Cristian GRECU, Sorin
DUMITRU, Facultatea I.M.S.T., Anul I1AC
Conducatori stiintifici.
S.l.dr.ing. Ileana Dugdesescu, S.1.dr.ing. Liviu Ungureanu

42. Determinarea parametrilor pozitional-cinematici ai unui sistem mecanic
Studenti: Mariana Daniela CONSTANTIN, George-Mihai ISBASESCU, Stefania
Georgiana NEAGU, Constantin Daniel CIRSTEA, Facultatea I.M.S.T., Anul 1
Conducatori stiintifici:
S.Ldr.ing. Ileana Dugaesescu, $.1.dr.ing. Liviu Ungureanu

43. Determinarea parametrilor cinematici ai unui sistem mecanic monomobil
Studenti: Enache Raluca, Grigore Andreea Georgiana, Nechitus lonela Beatrice,
Facultatea .M.S.T., Anul I1AC, grupa 624AC
Conducator stiintific:
S.1.dr.ing. Ileana Dugdesescu

44. Proiectarea unui mecanism tip pantograf
Studenti: Elena-Alexandra MARCULESCU, Andreea-Alina RADU, Mihaela Daniela
ION, Facultatea I.M.S.T., Anul 1l
Conducator stiintific:
S.Ldr.ing. Ileana Dugaesescu

45. Analiza cinematici a unui mecanism cama — tachet folosind software specializat

Studenti: Anca DAVIDUTE, Elena Irina BOUR, Dumitru DOBROVOLISCHI, Stefan
Cristian RADU, Facul

S.Ldr.ing. Ileana Dugaesescu

46. Contributii privind studiul unui sistem biomecanic
Studenti: Popescu Silvia Emilia, Caragatd Camelia, Rajga Lavinia, Voicu Dana Monica,
Facultatea LM.S.T., A
S.Ldr.ing. Ileana Dugaesescu

47. Studiul structural — cinematic al unei prese mecanice
Studenti: Gabriela ENE, Adriana-Marina BURTESCU, Teodora CRENICEAN, Adriana
Madalina DOBRE, Facultatea I.M.S.T., Anul Il
Conducator stiintific:
S.l.dr.ing. [leana Dugaesescu

48. Studiul cinematic si modelarea unui mecanism pedipulator monomobil

Studenti: lulian Marian BUZATU, Daniel NEAGOE, Constantin RADU, Facultatea
ILM.S.T., anul I
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Conducatori stiintifici.
S.l.dr.ing. Ileana Dugaesescu, S.1.dr.ing. Liviu Ungureanu

49. Simularea unui brat robotic folosit in domeniu taierii
Studenti: Andrei-Dan DRAGOTA-PETRE, Mihai-Gabriel ANGHEL, Madalina —
Marina ENE, Florentina BUSU, Facultatea LM.S.T., anul II
Conducatori stiintifici.
Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, S.. dr. ing. Liviu UNGUREANU
Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.

50. Modelarea si simularea unui mecanism manivela piston
Studenti: Andrei-Dan DRAGOTA-PETRE, Mihai-Gabriel ANGHEL, Maidilina —
Marina ENE, Florentina BUSU, Facultatea LM.S.T., anul II
Conducatori stiintifici:
Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, S.. dr. ing. Liviu UNGUREANU
Departamentul Teoria Mecanismelor si a Robotilor.



