Plan de invatamant masterat

2025 - 2027 Anul universitar: 2025 - 2026
Domeniul: Mecatronica si robotica Anul de studii: |
Programul de studii: Robotica Semestrul: |
2 Ore/saptamana Total ore
Nr. . ) . Categorie G /sdp —— = Forma de
Codul disciplinei Denumirea disciplinei . w Activitati Studiu
crt. formativa [ (o S L (P/Cer.| . L . evaluare
2 didactice Individual
Discipline Obligatorii (Ob)
P istatd si simul ff-li botil
1 : rograrrna-rea asistata si simu z?\rea off-line a robotilor 5 ) 1 4 83 E
industriali 1 - ABB Robot Studio
Sist d trol al robotilor industriali si fabricatiei
5 |s. eme de con_ ro_ a“ robotilor industriali si fabricatiei F 4 ) ) 56 m E
prin vedere artificiala
P CNC 1-Centred | in strunji
3 rogramare entre de prelucrare prin strunjire F 4 1 1 28 79 E
OKUMA
4 Sisteme si aplicatii pentru procesarea datelor - SAP 1 5 2 2 56 69 \
5 Practici avansate de etica si deontologie universitara 2 1 14 36 \
6 Modul de cercetare stiintifica | 10 12 168 82 1
ECT : 12 Ex. | Ver./Col.
Statistici: CTS/Ore: ] 50 | 8 | 0 | 6 364 386 X /
Numar: 5 0 4 1 3 3
Discipline facultative (Fac)
Proiect istatd optimala ist |
4 roiectarea as.ls ata o!o imala a servosistemelor . 5 ) 1 1 56 69 v
electromecanice-Motion Analyzer, Rockwell Automation
8 Proiectarea si managementul programelor educationale C 5 2 1 42 83 E
- Discioli - i 26
TOTAL NUMAR I;SCI!:N:TIE %bl:fato:u. A
DE ORE .IS.CIp. ine p,lon? e:
Discipline Facultative: 3
Rector, Decan, Director departament,
Mihnea - Cosmin COSTOIU Cristian-Vasile DOICIN Tiberiu Gabriel DOBRESCU




Plan de invatamant masterat

2025 - 2027 Anul universitar: 2025 - 2026
Domeniul: Mecatronica si robotica Anul de studii: |
Programul de studii: Robotica Semestrul: Il
4 Ore/saptamana Total ore
Nr. o . o Categorie o R —— = Forma de
Codul disciplinei Denumirea disciplinei . w Activitati Studiu
crt. formativa L C S L |P/Cer. R L . evaluare
2 didactice Individual
Discipline Obligatorii (Ob)
1 Inginerie asistata avansata in robotica F 5 2 2 56 69 E
S i si sist inf ional t tul
: enzori si sisteme |'n 'ormatlona e pentru managementu F 5 5 5 56 69 E
2 integrat al productiei
Programarea CNC 2-Centre de prelucrare prin frezare F 5 1 1 )8 97 £
3 OKUMA
A Sisteme si aplicatii pentru procesarea datelor - SAP 2 5 2 2 56 69 \Y
5 Modul de cercetare stiintifica Il 10 12 168 82 \Y
ECT : 7 7 12 Ex. | Ver./Col.
Statistici: CTs/Ore: | 35 0 364 386 X /
Numar: 4 0 4 1 3 2
Discipline facultative (Fac)
Proiect tuala tronicd asistata-
6 roiec area' conceptuald rr?eca ro'nlca asistata 5 5 5 56 69 v
Mechatronics concept cesigner, siemens PLM
7 Psihopedagogia adolescentilor, tinerilor si adultilor C 5 2 1 42 83 E
8 Consiliere si orientare C 5 1 2 42 83 E
- — - 0 26
TOTAL NUMAR D[;?CIPIIIT]e %blltgato:u. 2
DE ORE .IS'CIp' ine p,lon'a e:
Discipline Facultative: 10
Rector, Decan, Director departament,

Mihnea - Cosmin COSTOIU Cristian-Vasile DOICIN

Tiberiu Gabriel DOBRESCU



Plan de invatamant masterat

2025 - 2027 Anul universitar: 2026 - 2027
Domeniul: Mecatronica si robotica Anul de studii: 1l
Programul de studii: Robotica Semestrul: |
. 2 Ore/saptamana Total ore
Nr. . . e . Categorie Q — = Forma de
Codul disciplinei Denumirea disciplinei . w Activitati Studiu
Crt. formativa S C S L [pP/Cer.| . L . evaluare
2 didactice Individual
Discipline Obligatorii (Ob)
Programarea asistata si simularea off-line a proceselor si
1 sistemelor de fabricatie robotizate - Process Simulate, S 5 2 2 56 69 E
Siemens PLM
Punerea in functiune si evaluarea performantelo
2 un _ |‘n u ct!u. si evalua p r telor F 5 ) ) 56 69 E
robotilor industriali
3 Robotica pentru aplicatii medicale F 5 2 1 42 83 E
4 Microcontrolere pentru aplicatii in robotica F 5 2 1 42 83 E
5 Modul de cercetare stiintifica Ill S 10 12 168 82 V
ECTS/Ore: 8 0 6 12 Ex. | Ver./Col.
Statistici: fOre: | 4, 364 386 x. | Ver./Co
Numar: 4 0 4 1 4 1
Discipline facultative (Fac)
6 Dida.Cti,CEi d"orAnerjiuvIuiAsi dgzvoltérii Tn_ didactica c 5 5 1 4 83 £
specializarii (lnvatamant liceal, postliceal)
7 Educatie interculturala C 5 1 2 42 83 E
N Discinli - - 26
TOTAL NUMAR DI.SCI!)|IIT1E (:)bllfato:u. A
DE ORE .ls.up.me p,|on.a e:
Discipline Facultative: 6
Rector, Decan, Director departament,

Mihnea - Cosmin COSTOIU

Cristian-Vasile DOICIN

Tiberiu Gabriel DOBRESCU




Plan de invatamant masterat

2025 - 2027 Anul universitar: 2026 - 2027
Domeniul: Mecatronica si robotica Anul de studii: Il
Programul de studii: Robotica Semestrul: Il
. 2 Ore/saptamana Total ore
Nr. e . i . Categorie o — = Forma de
Codul disciplinei Denumirea disciplinei . w Activitati Studiu
Crt. formativa ; C S L |[P/Cer.| . L . evaluare
2 didactice Individual
Discipline Obligatorii (Ob)
Modul de cercetare stiintifica, practica de cercetare si
1 clare sHniica, p ' s 30 26 364 386 v
elaborare de disertatie
ECTS/Ore: 0 0 0 26 Ex. | Ver./Col.
Statistici: / — 30 364 386 /
Numar: 0 0 0 1 0 1
Discipline facultative (Fac)
5 Practi?é pe_dagcigicvé\ Sie sApec.iaIitate in Thvétéméntul c 5 42 ore Vv
preuniversitar (invatamant liceal, postliceal)
Examen de absolvire: Nivelul |l 5 ECTS
Promovarea examenului de disertatie| 10 ECTS
» — - - 26
TOTAL NUMAR DDI?CI!)hITle (Z:al:fato:u. g
DE ORE .ls.mp. ine p,lon.a e:
Discipline Facultative: 0
Rector, Decan, Director departament,

Mihnea - Cosmin COSTOIU

Cristian-Vasile DOICIN

Tiberiu Gabriel DOBRESCU




