Facultatea I.M.S.T. 

Departamentul: Teoria Mecanismelor şi a Roboţilor

Master: MODELAREA ŞI SIMULAREA SISTEMELOR MECANICE MOBILE (MSSMM)

An I, semestrul I, An univ. 2015 – 2016
ORAR

	Ziua / Ora
	LUNI
	MARŢI
	MIERCURI
	JOI
	VINERI

	10 – 12
	
	Cercetare Stintifica
	Cercetare stiintifica
	Cercetare stiintifica
	

	12 – 14
	
	Cercetare stiintifica
	Cercetare stiintifica
	Cercetare stiintifica
	 

	14 – 16
	
	
	
	
	C

DSMM                          
JC 106 

Grecu B.                  

	
	C

MSSB

JC109 Dugăeşescu I
	
	
	
	

	16 – 18 
	C

TGAMSM

JC 109

Dugăeşescu I.
	C

ASSMMB

JC 110

Comănescu A.
	L (1.1)

MSSB

Dugăeşescu I.

JC 110

L (1.2)

MSSB
	C

TOSSMM

JC110

Moise V.
	S (1)

DSMM

JC 106 

 Grecu B.                  



	18 – 20
	L (2.1)

TGAMSM

JC 109

Dugăeşescu I.
	L (1)

ASSMMB

JC 110

Comănescu A.

Comănescu D.
	L (2.2)

MSSB
Dugăeşescu I.
JC 110

L (2.1)

MSSB
	L (1)

TOSSMM

JC110

Moise V.


	S (2)
DSMM
JC 106 

 Grecu B.                  



	20 – 22
	L (2.2)  JC109

Dugăeşescu I.

TGAMSM
	L (2)

ASSMMB

JC 110

Comănescu A.

Comănescu D.
	L (1)

TGAMSM

JC 107

Dugăeşescu 

Comănescu A. 
	L (2)

TOSSMM

JC110

Moise V.
	


DSMM – Dinamica sistemelor mecanice mobile, ASSMMB – Analiza şi simularea sistemelor mecanice mobile biomorfe, 

TOSSMM – Tehnici de optimizare a sintezei sistemelor mecanice mobile, TGAMSM – Teoria grafurilor cu aplicaţii în modelarea structurilor mobile, MSSB – Modelarea şi simularea sistemelor biomecanice

Facultatea I.M.S.T. 

Departamentul: Teoria Mecanismelor şi a Roboţilor

Master: MODELAREA ŞI SIMULAREA SISTEMELOR MECANICE MOBILE (MSSMM)

An II, semestrul I

An univ. 2015– 2016
ORAR

	Ziua / Ora
	LUNI
	MARŢI
	MIERCURI
	JOI
	VINERI

	10 – 12
	
	Cercetare stiintifica
	Cercetare stiintifica
	Cercetare stiintifica
	

	12 – 14
	C

MSSB

JC 110

Comănescu A.
	Cercetare stiintifica
	Cercetare stiintifica
	Cercetare stiintifica
	

	14 – 16
	L (1)
MSSB  

JC 110

Comănescu A.

Comănescu D.
	C

CCSM

JC 109

Ocnărescu C.
	
	C

TASMM

JE 108

        Neacşa M.
	

	16 – 18
	L (1)
MSSB  

JC 110

Comănescu A.

Comănescu D.
	L (1)
CCSM
JC 109

Ocnărescu C.

Dimitrescu A.

	
	L (1.1)  L(1.2)
TASMM

JE 108

Neacşa M.
Adir G.


	

	
	
	
	
	
	

	18 – 20
	L (2.1) 
MSSB  

JC 110

Comănescu A
	
	
	
	

	
	
	
	
	L (2) TASMM

JE 108

Neacşa M. 
	

	
	
	L (2)   CCSM 

JC 109

       Ungureanu L.  

	
	
	

	20 – 22
	L (2.1)
MSSB  JC 110

Comănescu A.           
	
	
	
	


MSSB – Modelarea şi simularea sistemelor biomorfe, CCSM -  Comanda şi controlul sistemelor mecanice, TASMM – Tehnici de acţionare a sistemelor mecanice mobile

