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Nr.crt. Coordonator Student Tema proiect de diploma (max. 250 caractere, inclusiv spatii)

1 Mihalache GHINEA AELENEI E. Paul-Theodor Celula robotizata pentru prelucrare prin agchiere blocuri motor,
integrand doi roboti cu cinematica hibrida

2 Tiberiu DOBRESCU ALEXANDRU I.C. Mihai-lulian | C€lula robotizata pentru prelucrat repere de tip bloc motor de
motocicleta integrand un robot industrial de tip brat articulat

3 Adrian OLARU ANDREI M. Alexandru _CeIuIaA robotizata pentr_u asamblgre-montaj pulverizatoare de lichide
integrand un robot de tip brat articulat

4 George CONSTANTIN APETROAIE C. Claudiu .Celula.robotlgata de p.aletlzare cutii de carton integrand un robot
industrial de tip brat articulat

5 Diana POPESCU BABOI T. Stefan-Alexandru Celula ro.botlzat.a pent.ru paletlzgre saci cu materiale vrac integrand
un robot industrial de tip braf articulat

6 Adrian NICOLESCU BAYSALOGLU M. Kenan Robot portal dublg cu sltrt.Jctu.ra portanta d.esc.hlsa pgrltru descarcat
repere de pe masini de injectie mase plastice in matrita

; Diana POPESCU BEJENARU C.G. Stefan - Dragos Celula robotlzatav pentru Qaletlzar.e umtegrand un robot de tip portal
dublu cu structura portanta deschisa

3 Adrian OLARU BELCU N. Silviu Celula ro.bot.lzata Pentru asamplare grinzi metallce prin sudare cu
arc electric, integrand un robot industrial de tip brat articulat

9 Radu PARPALA BLANARU N. Andreea - Roxana _Celula_robotl_zata de _sudare cu arc electric integrand un robot
industrial de tip brat articulat

10 Tiberiu DOBRESCU BREAZU M. Marius CeILilg roboflzata pentru amputlsare repere de tip corp prismatic din
tabla integrand un robot de tip brat articulat

11 Diana POPESCU BUT Gh.D. Alexandru-Sorin Celula robotllzata pentru paletizat saci cu materiale vrac integrand
un robot de tip portal dublu

12 Dorel ANANIA CALOIAN C. llie Cristian Robqt de'tllpv brat Vgrtlculat cu 6vgrade de I'|bertate integrat intr-o
celula flexibila de taiere cu plasma a unor tevi de otel

13 Diana POPESCU CAPITANU C. Roxana-Adina Celula robotizata pentru asamblarea de seturi cu monede in

plachete integrand roboti industriali de tip brat articulat




Celula robotizatd de slefuire a reperelor fabricate din lemn,

14 Mihalache GHINEA CHERECHES D.C. Dragos-Mihai integrand un robot de tip brat articulat

15 Adrian NICOLESCU CHICIUC R.J. Alexandru-Nicolae Robot de tip brat _artlc_:ulat integrat intr-o celula flexibila pentru
prelucrat repere de tip disc

16 Anania Dorel CHIRIGIU M. Nicoleta Robot de tip bra;l a.rtlculat. integrat |r1tr:o celula flexibila pentru
debavurat repere din industria aerospatiala

17 Diana POPESCU CIUTA I.F. lonut-Alexandru Robqt mdus_’;rlal de tlp pqrtal dublu integrat intr-o celulda de
paletizare folii de carton imprimat

18 Adrian OLARU CONSTANTIN L. Sorin Celula rob_ot!zata Qentru prelucrat prin aschle_zre repere cu suprafete
de revolutie integrand un robot industrial de tip brat articulat

19 Mario VAN CRETU . Liviu-Marian .Celula. robotlgata penjtru indoit tevi de otel integrand un robot
industrial de tip brat articulat

20 Diana POPESCU CURCAN M. Florin-Alin Cell_JIa robotlz_ata pentru paletizarea conservelor integrand doi roboti
de tip brat articulat

21 Adrian NICOLESCU DAVID N. Denis-Andrei Robot bnrat artlcqlat cu S|§tem de e>.<.ten3|e a spgtlulw de lucru
integrat intr-o statie de vopsire caroserii auto de camionete

2 George CONSTANTIN DINU C.R. Alexandru-Catalin Cell_JIa Arobotlzata cu_robol_;l colab_oratlw pentru asamblare-montaj
bobine in statorul unui motor electric
Celula robotizata pentru formarea pachetelor de transport pentru

23 Mario IVAN Eligc?ISeESCU Gh.A. Tudor- profile U de dimensiuni mari, integrand roboti industriali de tip brat
articulat

24 Adrian NICOLESCU DUMITRASCU N. Constantin .Celula.robotlz.ata pentru sudare cu arc electric integrand un robot
industrial de tip brat articulat

25 Mario VAN ENE Gh. Catalin-lonut Celula robotizata de paletizare cutii de carton integrand un robot
industrial de tip portal dublu

2% George CONSTANTIN FILIP Gh. George-Tudor Celglq robotizata pen.tru sudare cu arc electric repere din structura
sasiurilor de automobile

27 Robert IACOB GAVRILA Gh. Maria-Alexandra Roboti industriali tlp SCARA integrati intr-o celula flexibila de
ambalare produse alimentare

)8 Mihalache GHINEA GIOLU N. Cristian Celula robot!zata pentru ascutit scule aschietoare integrand un
robot brat articulat

29 Diana POPESCU GRUIA F. Catalin - Florin Celula robotizata pentru paletizarea sacilor cu peleti

30 Diana POPESCU IANTUC C. Bogdan Robpt .|ndu§t.r|<'ill de tip brat articulat integrat intr-o celula de
fabricatie aditiva

31 George CONSTANTIN ILIE Gh. Marius Daniel Celula robotizata de paletizare integrand un robot industrial de tip

braf articulat echipat cu efector polifunctional




Robot de tip brat articulat integrat intr-o celula flexibila de sudare in

32 Dorel ANANIA IVAN Gh.S. Petrigor-Vladut =
puncte a elemente de caroserii auto

33 Tiberiu DOBRESCU JERCAN S L. Victor - Liviu Celgla robotlgata pentru asamblat paleti din lemn integrand un robot
de tip brat articulat

34 Cristina PUPAZA JORJA M. Antony Robot industrial de tlp E)rat grtlculgfc integrat intr-o celula flexibila
pentru deformare plastica bara stabilizatoare

35 Adrian NICOLESCU MAGUREANU C. Cristiana Linie_ de fab_ric_;atie r_obotizafté_ pentru depaletizare - umplere -
paletizare recipiente din aluminiu pentru bere

36 Tiberiu DOBRESCU MAILAT P. Petrut-Alexandru Robot de tip brai_;_artlculat integrat intr-o aplicatie de manipulare
produse farmaceutice

37 Adrian OLARU MANOLACHE N. Andrei-Gabriel Ce_lula robo_tlzata de paletlzgre cu robot industrial de tip brat
articulat echipat cu efector polifunctional

38 Diana POPESCU MANOLE F.I. Florin Bogdan Celula rot?otlz"ata mtegrand un robot industrial .d.e tip b.rat grtlvculat
pentru aplicatii de tip de paletizare - transfer recipiente din sticla

39 Adrian NICOLESCU / Cozmin | MIHALACHE F.F. Alexandru- Celula robotizata pentru indoirea tevilor integrand un robot

CRISTOIU Felix industrial de tip brat articulat

40 Cozmin CRISTOIU MIHU A.D. Andrei-Daniel Robot de tip brat articulat integrat intr-o celula flexibila de
debavurare

41 Adrian NICOLESCU MINCA V. Laurentiu-Vasile Celula robotizata pentru paletizat bidoane de apa de 20 litri

42 George CONSTANTIN MITRUT M. Alexandru .CeIuIaA robotizata .pentru. formare Si impachetare role de cablu
integrand un robot industrial brat articulat

43 Adrian NICOLESCU NECSULESCU P.E. Robert- Celul_é_robotizaté pentru debavurarea reperelor de tip carcasa din

Emanuel aluminiu

44 George CONSTANTIN NICA P. Florin-Catalin Celula robotizata pentru asamblarea panourilor de mobilier

45 Cristina PUPAZA PANAIT St. Radu-Mihai Celulq robotl_zata p_entru vopsirea carcaselor de laptop integrand un
robot industrial de tip brat articulat

46 Mario IVAN i@laRr:l;LASU 2 [DEER Celula robotizata utilizata pentru asamblarea sertarelor de mobilier

47 Cristina PUPAZA PAUN M. loana-Mirela Rob_ot industrial de tlp_)_ SCARA, integrat _|ntr-o linie flexibila pentru
realizarea unor operatii de asamblare chei de contact auto

48 Mihalache GHINEA POPESCU A. lonut gﬁilglz?a{obotlzata pentru paletizare integrand un robot de tip brat

49 Mario VAN POPESCU A. Robert-Cristian Celula robotizata pentru depunerea de material adeziv pe capacul

unui hard disk




50 Mario IVAN POPESCU A. Vlad-Andrei Celula robotizata pentru paletizat cofraje cu oua

51 Mario IVAN PORCOTEANU C.C. Calin R.otho"t qe tlvp vbrgtl articulat deplasabil la sol pentru constructia de
zidarii din caramizi

52 Tiberiu DOBRESCU PREDA H.M. Bogdan-lonut Celula rob_ot!zata E)entru prelucrat prin a$ch|(_are repere cu suprafete
de revolutie integrand un robot de tip brat articulat

53 Cozmin CRISTOIU PURECE M. Andrei-Vladut Celula robotizata pentru paletizare cutii de carton

54 Cristina PUPAZA RADU D. Dana-Florina Robo_t l_arai_; articulat _mtegrat intr-o celula de paletizare bobine de
tuburi din mase plastice

55 Robert IACOB RICLEA M. Andrei Robqt mdustr_l_al deAz tip bratvartlculat integrat intr-o celula flexibila de
paletizare cutii de inghetata

56 Mihalache GHINEA SBIRCEA C.G. Bogdan - Mihail Celula ro"bc.)tlzatan de asamblare a reperelor din lemn folosite in
constructii, integrand un robot de tip portal dublu

57 Cristina PUPAZA SERBAN I. Stefan-Cristian g):l;loa”{rci)botlzata pentru depaletizare - paletizare bidoane de apa

58 Diana POPESCU SIMION D. Vlad-lonuf Celula robotizata pentru acoperire cu liant a cochilelor

59 Mario VAN STAN A. Laurentiu-Alexandru Ropot |nd.ustr|al de tip brat qrtlculat integrat intr-o aplicatie de
cultivare si recoltare a castravetilor

. Celula robotizata de sortare a deseurilor de plastic si aluminiu

60 Mario IVAN STANCIU Gh. Cornel Razvan . R . . i 7 :
integrand roboti de tip delta si brat articulat

61 Tiberiu DOBRESCU STEFANESCU F.A. Radu Celula robotizata pentru asamblare valve in blocul motor

62 Adrian NICOLESCU STOICA C.V. Victor - Mihai Celula robotlzata pentru paletizare integrand robofi industriali de tip
brat articulat

63 George CONSTANTIN STOICA T. Nicolae Sebastian Celula robotizata pentru asamblare intrerupatoare de circuit

64 Diana POPESCU TEODORESCU I. Mihai- Ro_bot de tip brat “a_rticulat integrat intr-o celula de finisare a

Alexandru chiuvetelor de bucatarie

65 Mario IVAN TRIFU I.A. Radu-Adrian Celula robotizata pentru decupare profile extrudate din cupru

66 Mario VAN TUDORACHE C. Cristiana L|n|e.robot|Azata pentru d.epur?ere materlale de etansare pe caroserii
auto integrand opt roboti de tip brat articulat

67 Adrian OLARU VASILE Gh. Cristian-Nicolae Celula robotizata pentru paletizare integrand un robot de tip portal

dublu cu structura portanta inchisa




Robot de tip brat articulat utilizat pentru incarcare-descarcare

68 Tiberiu DOBRESCU VISAN G. Stefan-Alexandru strunguri cu CNC

69 Dorel ANANIA VLAD C. Marina-Loredana Celula robotizata pentru sudare cu arc electric integrand un robot
de tip brat articulat

70 Tiberiu DOBRESCU VLAD N.I. Alexandru _Celula_ de p_aletlzare_navete cu compost integrand un robot
industrial de tip brat articulat

71 Adrian NICOLESCU VOICU A. Nicolae - Adrian Bob(.)t de tip brat articulat integrat intr-o celula flexibila pentru
indoirea tablelor

72 Tiberiu DOBRESCU ZAHARIA G. Nicolae - Alexandru | Celula robotizata pentru paletizarea cutii de carton

73 Mihalache GHINEA ZARNESCU F. Valeriu-Denis Celula robotizata de vopsire gratare metalice integrand un robot

industrial de tip brat articulat
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