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Analiza şi simularea mecanismelor; Simularea şi 
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Planificarea probelor de concurs 
 

Proba practică 
Proba orală 
Proba scrisă 

19.10.2016/9.00/JC110 

19.10.2016/11.00/ JC110 

19.10.2016/13.00/JC110 

 
Tematicipentruprobapractică 
 

1.Conducerea uneilucrari de laborator cu tema: Structura mecanismelor plane şi spaţiale. Mobilitate, manevrabilitate;  

2.Conducerea uneilucrari de laborator: Analiza geometro-cinematică şi constructivă a sistemelor de transmitere a mişcării 

 

Tematici pentru proba scrisă şi proba orală 
 
 1.Transmisii mecanice şi mecanisme; Sisteme mecanice moderne de transmitere a mişcării; 

2.Evaluarea parametrilor cinematici şi dinamici ai sistemelor  mecanice mobile. 
 3.Creativitate şi inovare în domeniul sistemelor mecanice; 

4.Senzori şi traductoare utilizate la sistemelor mecanice; 
 5.Dezvoltarea sistemelor mecanice noi, de tip  mecatronic; 
 6.Metode dinamice pentru analiza şi identificarea sistemelor  mecanice; Controlul mişcării în sistemele mecanicanice mobile; 

7.Monitorizarea cinematică şi dinamică a sistemelor mecanice cu ajutorul senzorilor şi traductoarelor. 
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Post 
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post] 
Disciplinele din post Comisia de concurs  

13 / Ş.l 
universitar 
[Mecatronicǎ 
şi Roboticǎ] 

Mecanisme; Mecatronică; 
Sisteme mecatronice; 
Proiectarea asistată a sistemelor mecanice 
inovative. 
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Planificarea probelor de concurs 
 
 

Prelegere de 

specialitate (curs) 

Prelegere dezvoltarea 

carierei universitare 

19.10.2016/14.00/ JC110 

 

19.10.2016/15.00/ JC110 

 

 
 
Tematici pentru proba de specialitate 
 

1. Structura mecanismelor plane şi spaţiale. Mobilitate, manevrabilitate;  

2. Soluţii  moderne în construcţia sistemelor  mecatronice; 

3. Calculul geometro-poziţional şi cinematic al manipulatoarelor plane şi spaţiale;  

4. Structuri cu un grad de mobilitate, două, trei, patru, cinci sau şase; 

5. Analiza geometro-cinematică şi constructivă a sistemelor de transmitere a mişcării; 
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