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Tematica probelor de concurs si programarea desfasurarii acestora

Post
[Domeniu Disciplinele din post Comisiade concurs
post]
Analiza si simularea mecanismelor; Simularea si Prof.dr.ing. Constantin
proiectarea sistemelor mecanice; OCNARESCU
o1 As Tef;)r)lici de actionare a sistemelor mecanice Conf.dr.ing. | George ADIR
[Ingin:;isetent 'rpghr:iec} de optimizare a sintezei sistemelor Conf (_1r.|ng. IuIi_ar_I TABARA
industriala] mecanice mobile; S.l.dr.ing. Ovidiu ANTONESCU
Optimizarea sistemelor mecanice cu memorie .
rigida; S.l.dr.ing. lleana DUGAESESCU
Analiza competitivitatii sistemelor mecanice

Planificarea probelor de concurs

Proba practica 19.10.2016/9.00/JC110
Proba orala 19.10.2016/11.00/ JC110
Proba scrisa 19.10.2016/13.00/JC110

Tematicipentruprobapractica

1.Conducerea uneilucrari de laborator cu tema: Structura mecanismelor plane si spatiale. Mobilitate, manevrabilitate;
2.Conducerea uneilucrari de laborator: Analiza geometro-cinematica si constructiva a sistemelor de transmitere a miscarii

Tematici pentru proba scrisa si proba orala

1.Transmisii mecanice si mecanisme; Sisteme mecanice moderne de transmitere a miscarii;

2.Evaluarea parametrilor cinematici si dinamici ai sistemelor mecanice mobile.

3.Creativitate si inovare in domeniul sistemelor mecanice;

4.Senzori si traductoare utilizate la sistemelor mecanice;

5.Dezvoltarea sistemelor mecanice noi, de tip mecatronic;

6.Metode dinamice pentru analiza si identificarea sistemelor mecanice; Controlul miscarii in sistemele mecanicanice mobile;
7.Monitorizarea cinematica si dinamica a sistemelor mecanice cu ajutorul senzorilor si traductoarelor.
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. o Prof.dr.ing. | Constantin
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S.l.dr.ing. lleana DUGAESESCU

Planificarea probelor de concurs

Prelegere de
specialitate (curs)

19.10.2016/14.00/ JC110

Prelegere dezvoltarea | 19.10.2016/15.00/ JC110

carierei universitare

Tematici pentru proba de specialitate
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Bibliografie

Structura mecanismelor plane si spatiale. Mobilitate, manevrabilitate;
Solutii moderne in constructia sistemelor mecatronice;
Calculul geometro-pozitional si cinematic al manipulatoarelor plane si spatiale;
Structuri cu un grad de mobilitate, doua, trei, patru, cinci sau sase;

Analiza geometro-cinematica si constructiva a sistemelor de transmitere a miscarii;
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