Nr.crt.

Student

Program de studii

Coordonator (grad didactic)

Coordonator (NUME si
prenume)

Tema Disertatie
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ABDUL AMIR Ibrahim

Robotica

Prof.dr.ing.

DOBRESCU Tiberiu

PROGRAMAREA S| SIMULAREA OFF-LINE A UNEI CELULE DE DEPOZITARE AUTOMATA
PENTRU REALIZAREA UNOR OPERATII DE PALETIZARE MIXTA INTEGRAND UN ROBOT
INDUSTRIAL DE TIP BRAT ARTICULAT, UTILIZAND MEDIUL DE LUCRU ABB ROBOT
STUDIO

ANDREI Alexandru

Robotica

Prof.dr.ing.

DOBRESCU Tiberiu

PROGRAMAREA $I SIMULAREA OFF-LINE A UNEI CELULE DE ASAMBLAT PARBRIZE
AUTO INTEGRAND UN ROBOT DE TIP BRAT ARTICULAT, UTILIZAND MEDIUL DE
LUCRU ABB ROBOT STUDIO

BATMAN Gokhan

Robotica

Conf.dr.ing.

ANANIA Dorel

PROGRAMAREA SI SIMULAREA OFF-LINE A UNEI CELULE PENTRU APLICATII DE PICK
AND PLACE, UTILIZAND MEDIUL DE LUCRU V-REP

DIORDUC Sorin-Constantin

Robotica

Prof.dr.ing.

DOBRESCU Tiberiu

PROGRAMAREA SI SIMULAREA OFF-LINE A UNEI CELULE DE PALETIZARE A PIESELOR
DE MOBILIER, UTILIZAND MEDIUL DE LUCRU ABB ROBOT STUDIO

ENE Sorin-lulian

Robotica

S.l.dr.ing.

IVAN Mario

PROGRAMAREA SI SIMULAREA OFF-LINE A UNEI CELULE ROBOTIZATE PENTRU
DEBAVURAREA PIESELOR OBTINUTE PRIN TURNARE DIN INDUSTRIA AUTO
INTEGRAND UN ROBOT DE TIP BRAT ARTICULAT, UTILIZAND MEDIUL DE LUCRU
TECNOMATIX PROCESS SIMULATE

FIRETEANU Horia-lon

Robotica

Prof.dr.ing.

NICOLESCU Adrian

PROGRAMAREA SI SIMULAREA OFF-LINE A UNEI CELULE DE DEBAVURARE REPERE
DIN MASE PLASTICE, UTILIZAND MEDIILE DE LUCRU TECNOMATIX PROCESS
SIMULATE SI TIA PORTAL

GRIGORE Adrian-Georgian

Robotica

Prof.dr.ing.

NICOLESCU Adrian

PROGRAMAREA $I SIMULAREA OFF-LINE A UNEI CELULE DE SUDARE CU ARC
ELECTRIC REPERE DE DIMENSIUNI MARI PENTRU CONSTRUCTII DE HALE
INDUSTRIALE, UTILIZAND MEDIUL DE LUCRU ABB ROBOT STUDIO

GRIGORE Alexandru

Robotica

Conf.dr.ing.

ANANIA Dorel

PROGRAMAREA CNC INTERACTIVA A CENTRELOR DE PRELUCRARE PRIN STRUNJIRE
OKUMA PENTRU FABRICAREA REPERELOR DE TIP CORP HIDRAULIC DIN INDUSTRIA
AEROSPATIALA

HAJDEU Vasile

Robotica

Conf.dr.ing.

ANANIA Dorel

PROGRAMAREA S| SIMULAREA OFF-LINE A UNEI CELULE ROBOTIZATE PENTRU
ASAMBLAREA MODULELOR ELECTRICE PENTRU BATERII AUTO, UTILIZAND MEDIUL
DE LUCRU ABB ROBOT STUDIO

10

LITA Alexandru

Robotica

Prof.dr.ing.

DOBRESCU Tiberiu

PROGRAMAREA S$I SIMULAREA OFF-LINE A UNEI CELULE ROBOTIZATE PENTRU
MANIPULARE S| TRATARE TERMICA A BUTOAIELOR DIN LEMN, UTILIZAND MEDIUL
DE LUCRU ABB ROBOT STUDIO

11

MARIN lonut-Gabriel

Robotica

Prof.dr.ing.

NICOLESCU Adrian

PROGRAMAREA SI SIMULAREA OFF-LINE A UNEI CELULE FLEXIBILE ROBOTIZATE DE
ASAMBLARE A CAPOTELOR AUTO, INTEGRAND ROBOTI DE TIP BRAT ARTICULAT,
UTILIZAND MEDIUL DE LUCRU TECNOMATIX PROCESS SIMULATE

12

MIHAIL Alexandru

Robotica

Prof.dr.ing.

NICOLESCU Adrian

PROGRAMAREA S| SIMULAREA OFF-LINE A UNEI CELULE ROBOTIZATE DE
DEFORMARE PLASTICA LA RECE S| SUDARE CU ARC ELECTRIC, UTILIZAND MEDIUL DE
LUCRU ABB ROBOT STUDIO

13

NASULEA Stefan-Cristian

Robotica

Conf.dr.ing.

ANANIA Dorel

PROGRAMAREA SI SIMULAREA OFF-LINE A UNUI ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAT
ARTICULAT AMPLASAT PE O PLATFORMA MOBILA INTRE POSTURI DE LUCRU
DIFERITE, UTILIZAND MEDIUL DE LUCRU ABB ROBOT STUDIO

14

NECSE Bogdan-Cristian

Robotica

Prof.dr.ing.

DOBRESCU Tiberiu

PROGRAMAREA SI SIMULAREA OFF-LINE A UNEI CELULE FLEXIBILE DE FABRICATIE CU
RI DE TIP BRAT ARTICULAT PENTRU ASAMBLAREA GEAMURILOR DE LA USILE
CUPTOARELOR DE ARAGAZ, UTILIZAND MEDIUL DE LUCRU ABB ROBOT STUDIO




15

NICA Loredana-loana

Robotica

Prof.dr.ing.

DOBRESCU Tiberiu

PROGRAMAREA SI SIMULAREA OFF-LINE A UNEI CELULE ROBOTIZATE INTEGRAND
UN ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAT ARTICULAT PENTRU VOPSIRE CUPE DE
EXCAVATOR, UTILIZAND MEDIUL DE LUCRU ABB ROBOT STUDIO

16

PETRE Madalina-loana

Robotica

Prof.dr.ing.

NICOLESCU Adrian

PROGRAMAREA S| SIMULAREA OFF-LINE A UNEI CELULE ROBOTIZATE PENTRU
AMBALAT BOMBOANE DE CIOCOLATA INTEGRAND UN ROBOT INDUSTRIAL DE TIP
SCARA, UTILIZAND MEDIUL DE LUCRU ABB ROBOT STUDIO

17

ROBU Silviu-Vasile

Robotica

Prof.dr.ing.

DOBRESCU Tiberiu

PROGRAMAREA SI SIMULAREA OFF-LINE A UNEI CELULE ROBOTIZATE CU ROBOTI DE
TIP BRAT ARTICULAT PENTRU OPERATIUNI DE DECORARE TORTURI, UTILIZAND
MEDIUL DE LUCRU TECNOMATIX PROCESS SIMULATE

18

TOBA Alexandru-Danut

Robotica

Prof.dr.ing.

DOBRESCU Tiberiu

PROGRAMAREA S| SIMULAREA OFF-LINE A UNEI CELULE ROBOTIZATE PENTRU
SUDARE IN PUNCTA REPERE DE TIP CORP PRISMATIC INTEGRAND UN ROBOT
INDUSTRIAL DE TIP BRAT ARTICULAT, UTILIZAND MEDIUL DE LUCRU ABB ROBOT
STUDIO

19

VASILESCU-DINCA Loredana

Robotica

Prof.dr.ing.

NICOLESCU Adrian

PROGRAMAREA S$I SIMULAREA OFF-LINE A UNEI CELULE ROBOTIZATE PENTRU
DEBAVURARE, UTILIZAND MEDIUL DE LUCRU KUKA SIM




